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Modbus: Register und Kommunikation
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1. Modbus: Register und Kommunikation

Dieser Anhang bietet eine vollstandige Beschreibung der Modbus-Register (Protokoll-
Version 6.0), um den Zugriff auf Informationen zu erleichtern.
Der NGRM... unterstitzt folgende Modbusfunktionen:

1. Halteregister zum Auslesen von Werten
(Read Holding Register; Funktionscode 0x03)

2. Register zur Gerateprogrammierung
(Preset Multiple Registers; Funktionscode 0x10)

Fiir eine komplette Modbus-Protokoll-Spezifikation besuchen Sie
http://www.modbus.org.

2. Verwendete Abkiirzungen

Begriff Stehtfiir |RegistergréBle Erklarung
RO Read only - Register kann nur ausgelesen werden.
RW Read write - Register kann beschrieben werden.
Unsigned . vorzeichenlose Ganzzahl
UINT16 integer 16 Bit 16 Bit =2 Bytes (High Byte, Low Byte)
vorzeichenlose Ganzzahl, die den Alarm
Unsigned reprasentiert
ul6Alarm Integer 16 Bit = 2 Bytes | 0: kein Alarm;
(Alarm) 1: Vorwarnung;
2: Fehler
UINT32 Unsigned 32 Bit = 4 Bytes vorzeichenlose Ganzzahl
integer 32 Bit i (HiWord, LoWord)
Float 4 Bytes Gleitkommazahl
String, xx xx+1 Bytes Zeichenkette mit xx Zeichen
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3. Messwerte

o | o |o | o
Eigen- Bemerkung/ 2R |[@d R
Register 9 Beschreibung | Format \erkung = | = |2 |2
schaft Einheit € | | |
O O O Y]
zZ |z |z |z
0: Trip-Relais nicht
ausgelost
1: Trip-Relais aus-
gelost
2: Initiale Messung
8192 RO Status Float 3: Feldabgleich X X X X
wird ausgefiihrt
4: Neustart
5: Test wird ausge-
fuhrt
6: Voralarm
Q X X | —1|—
8194 RO Rner Float 0: open X X
1: 0K o
8196 RO RnGRrel Float |% X | X | —|—
8198 RO Irms Float A X X X X
8200 RO Iamis el Float |% X | X | X | X
8202 RO lfund Float A X X X X
8204 RO Itund el Float |% X | X | X | X
8206 RO Iharm Float A X X X X
8208 RO Inarm rel Float |% X | X | X | X
8210 RO Urmis Float |V X | X | X | X
8212 RO Urms rel”’ Float |% X | X | X | X
8214 RO Utund Float |V X | X | X | X
8216 RO Usund el Float |% X | x| x| X
8218 RO Unharm Float Vv X X X X
8220 RO Unarm rel Float |% X | X | X | X
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Messwerte !‘1 BEN DER
Eigen- Bemerkung/ § § E E
Register sciaft Beschreibung | Format Einheit 9 E E E E
2122 |2
8222 RO Uia Float |V — | x| =] x
8224 RO U Float \Y — X — X
8226 RO Uia Float |V — | x| =1 x
8228 RO UL1E rms Float \Y — X — X
8230 RO U2 rms Float \Y — | X | =X
8232 RO UL3E rms Float |V — | x| =] x
8234 RO Frequenz Float Hz — | X | —=1X
8236 RO Temperatur Float °C X X X X
8238 |RO  |Methode Float ? g’l‘(’;s\‘/"’ X | x| x| x
8240 RO Rsense Float fgé)ggo X X X X
8242...8446 Reserviert - — | — | —
8448 RO DC-Anteil Uygg | UINT16 | %
8449 RO H1 Ungr UINT16 | %
8450 RO H... Ungr UINT16 | % X X X X
...8511
8512 RO H64 Ungr UINT16 |% X | X | x| x
8513...8703 Reserviert - — | — | —
8704 RO DC-Anteil Iygr | UINT16 |%
8705 RO H1 Iner UINT16 |%
?.7.2367 RO |H...Iner UINT16 |% X | x| x| x
8768 RO H64 Iycr UINT16 | % X | X | x| x
Tab. 3.1: Messwerte
1) Die Relativwerte sind immer das Verhdltnis Messwert zu Sollwert. Beispiel:

Eingestellt Rygr nom =470 Q
Messwert Rygr =480 Q
RnGRrel = 480 0/4700=1,0213=102,13 %
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4. Alarme
o|lo|o|o
Eigen- Bemerkung/ 2[R|8|8
Register schaft Beschreibung | Format Einheit E E E E
BB ERCIRRL
Z | 2|2 |2
9216 RO Status ul6Alarm X | X | X|X
9217 RO Rner ul6Alarm X | X | X | X
9218 RO IrRms ul6Alarm X | X | X | X
9219 RO leund ul6Alarm X | X | X | X
9220 RO Iharm ul6Alarm X | X | X | X
9221 RO Urms ul6Alarm X | X | X | X
9222 RO Utund ul6Alarm X | X | X | X
9223 RO Unarm u16Alarm | O:kein Alarm X | X | x| X
. 1)
9224 |RO Uil u16Alarm | - Vorwarznung I x]=]x
2: Fehler 2
9225 RO U|_2|_3 ul6Alarm 3: Reserviert — X — X
9226 |RO  |Uus ul6Alarm |4:Alarm? — | x|=1]x
9227 RO UL1E rms ul6Alarm — | X |—=1X
9228 RO UL2E rms ul6Alarm — | X|—|X
9229 RO U13E rms ul6Alarm — | X |]—=1]X
9230 RO Frequenz ul6Alarm — | X |—X
9231 RO Temperatur ul6Alarm X | X | X|X
9232 RO Methode ul6Alarm X | X | X | X
9233 RO Rsense ul6Alarm X | X | X|X
Tab. 4.1: Alarme
Beschreibung Alarme:
R Vorwarnung Ansprechwert ist verletzt und tr, lauft ab.
2 Fehler Zeigt einen internen Selbsttest-Fehler an.
3 Alarm Nach Ablauf von try, ist der ausldsende Ansprechwert weiterhin

verletzt.
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5. Gerateparameter

P4, BENDER

ololo]o
Eigen- Bemerkung/ 2IR|B(E
Register slci::t Beschreibung Format eEinheit 9 =222
[CARCARCARC)
zZlz|z|2
Bei DHCP = aus
12286 RO | Aktuelle IP-Adresse UINT32 |entspricht es der X[ X|X]|X
IP-Adresse
12288 RW | DHCP ein/aus UINT16 ; :'U”S X | X|x|X
12289 RW | IP-Adresse UINT32 XX | X[ X
12291 RW IP-Adresse Standard- UINT32 x| x1x!|x
gateway
12293 RW | Subnetzmaske UINT16 X[ X ]| X|X
Modbus TCP (Port 1:ein
12294 RW 502) ein/aus UINT16 2 aus XX | X | X
Schreibzugriff Giber .
12205 | RW et UINT16 | 12ulassen X | x| x|x
Schnittstelle 2: verweigern
12298 | RW [BCOM Systemname ';’g'“g' X[ x| x|x
12306 | Rw |BCOMSubsystem g X | X | x| x
Adresse
12307 RW | BCOM Gerate Adresse | UINT16 X| X | X | X
12308 | Rw |BCOMNachrichten X[ x| x|x
Timeout
12310 RW [BCOM Abo TTL UINT16 X| X | X | X
BCOM Abo
12311 RW |Prozentuale Ande- UINT32 X[ X ]| X|X
rung
12313 RW L:fdresse DNS-Ser- | (32 X | x| x|x
12315 RW | DNS-Doméanname ';’tzréng' X[ x| x|x
12440 RW | Zeitin UTC UINT32 X[ X | X]|X
12442 RW | UTC Offset Float X[ X | X]|X
Synchronisieren tiber 1:ein
12444 RW NTP-Server UINT16 2: aus X[ X | X]|X
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Gerateparameter

o|lolo|o
Ei Bemerkung/ AIR|8(8
Register slciearf‘t Beschreibung Format Einheitg = 2|12/2
[CARCERCERG]
zZ|lz|z2|2
IP-Adresse
12445 RW NTP-Server UINT32 X[ X | X|X
12447 RW | Format (Datum) UINT16 | 1 ddmm.yy X[ x| x|x
2: mm-dd-yy
1:aus
12448 RW | Sommerzeit UINT16 | 2: DST X| X | X | X
3: CEST
12449 RW | Format (Zeit) UINT16 1:12h X[ X|X]|X
2:24h
0: deutsch
« 1: englisch GB
12450 pw |>PrachedesGerdte- |\ 116 |5 franzosisch X | X|x|x
Displays A
4: spanisch
30: englisch US
12451 RW | Dezimaltrennzeichen |UINT16 | & Komma X | x| x|x
1: Punkt
12452 pw | Modbus RTU UINT16 | 1...247 X | x| x|x
(Adresse)
1:9600 Baud
Modbus RTU 2:19200 Baud
12453 RW (Baudrate) UINTT6 3:38400 Baud XXX X
4:57600 Baud
1: Gerade
12454 RW | Modbus RTU (Paritat) | UINT16 |2: Ungerade X[ X|X]|X
3: Keine
Modbus RTU 1: 1 Stopp-Bit
12455 Rw | O9PUS . UINT16 | 2:2 Stopp-Bits X[ X |x|x
(Anzahl Stopp-Bits) )
3: Automatisch
Tab. 5.1: Gerdteparameter
Anmerkungen
1) +Zulassen” kann nur am Geréat gesetzt werden.
Bei ,Verweigern” kann kein RW-Modbusregister beschrieben werden.
2) Anzahl der Stopp-Bits wird anhand der Paritét so eingestellt, dass ein Daten-Frame aus 11 Bit

besteht.
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6. Parameter Messtechnik
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o |o |o | o
Eigen- Bemerkung/ 2[R |4 R
Register 9 Beschreibung Format L Yl |2 |2 |=
schaft Einheit £ | | |
(U] (V) (V) (V)
2|z |z |2
12544 RW | Usys 10 UINT32 |V X | X | x| x
1:50 Hz
12546 RW | Frequenz UINT16 260 Hz X X X X
12547 RW |Ingr Float |0,5...100 A — | =
UINT32 | 15...5000 Q — | —
12549 RW | Rner
Float 0,1...200Q — | — X X
12551 RW | CT primar UINT32 | 1...10000 A X X
12553 RW | CT sekundar UINT32 | 1...10000 A X X X X
1:5A
12555 RW | CT Anschluss UINT16 250 mA X X X X
1: auto
12556 RW | Methode UINT16 | 2: passiv X X X X
3: extern
12557...12559 Reserviert — | — | — | —
. 1:ein
12561 RW | Phasenmonitor UINT16 — X — X
2:aus
Phasenmonitor
12562 RW L UINT32 | 1...10000V — X — X
PT primar
12564 | Rw |Phasenmonitor UINT32 |1...10000V | — | X | — | X
PT sekundar
12566 RW | Uncr Trip UINT32 |10...90 % X | X | x| x
12568 RW | Ingg Trip UINT32 | 10...90 % X | X | x| X
12570 RW | >Rncr UINT32 [110...200% | X | X | — | —
12572 RW | <Rner UINT32 | 10...90 % X | X | —=|—
12574 RW | tGe Trip Float |0s...48h X | X | x| x
12576 RW | Erdschluss Trip UINT16 ; ::J”S X | x| x| x
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Parameter Messtechnik

o |o |o |o
Eigen- Bemerkung/ 2R (13 |R
Register 9 Beschreibung Format erngll s 1= | = | =
schaft Einheit £ | £ | | &
(V) V] V] V]
Z |z |2 |2
12577 RW | theustart Float 0,1...86400 s X X X X
12579 RW |Alarm gespeichert | UINT16 ;:'u”s X | X | x| x
12580 RW | Anzahl Neustart UINT32 |1...5 X X X X
1: RMS
2: Grund-
12582 RW | Trip Signal UINT16 | SChwin- X | X | x| x
gung
3: Harmoni-
sche
Obergrenze
12583 RwW . UINT16 |0...32 X X X X
Harmonische
12584 | Rw |Yntergrenze UINT16 |0...32 X | X | x| x
Harmonische
. 1: Ruhestrom
12585 pw | ErdschlussRelais: 116 | 2: Arbeits- X | x| x| x
Modus
strom
12586 RW ErdthIuss—ReIals: UINT16 1:ein X X X X
Relais Test 2:aus
. 1: Ruhestrom
12587 pw | NGR-Relais: UINT16 | 2: Arbeits- X | X | x| x
Modus
strom
12588 pw | NGR-Relais: UINTT6 | 1F€IN X | X | X | x
Relais Test 2:aus
Trio-Relais: 1: Ruhestrom
12589 RW P ' UINT16 | 2: Arbeits- X X X X
Modus
strom
12590 rw | TriP-Relais: UINT16 | &N X | x| x| x
Relais Test 2:aus
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o |o |o |o
Eigen- Bemerkung/ 2R [4d R
Register 9 Beschreibung Format erungll s 12 |2 | =
schaft Einheit € | | | &
(O] (V) (V) (V)
2|2 |z |2
1:0...20mA
2:4...20mA
12591 RW | Analog Modus UINT16 |3:0...400pA | X X X X
4:0...10V
5:2...10V
1:INGR
12592 RW | Analog Funktion UINT16 1 X X X X
ZZRNGR X X - -
12593 RW | Gerat OUT UINT16 | 1: Ruhestrom | X X X X
2: Arbeits-
12594 RW | Pulser OUT UINT16 strom X X X X
12595 RW | Digital 1 UINT16 X X X X
12596 RW | RESETIN UINT16 | 1 High-aktiv. =
2: Low-aktiv
12597 RW |TESTIN UINT16 X X X X
12598 RW | Summer Alarm UINTT6 | 1:€N X | X | X | X
2:aus
1:ein
12599 RW | Summer Test UINT16 X X X X
2:aus
1: aktiv
12600 RW | Pulser UINT16 | 2 &Xtern X | x| x| x
3:auto
4: inaktiv
12601 RW | timpuls Float [1...10s X | x| x| X
1: Anzeige
. inQ
Anzeige R n — | —
12603 RW g€ ANGR UINT16 2 Anzeige X X
in %
1: Anzeige
. inA
Anzeige | in
12604 RW ge Iner UINT16 | . Anzeige X | x| x| x
in %
12605 RW | tNGR trip Float |0s...48h X | X | x| X
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!‘1 BEN DER Parameter Messtechnik

o |o |o |o
Eigen- Bemerkung/ 2R (13 |R
Register 9 Beschreibung Format erngll s 1= | = | =
schaft Einheit £ | £ | | &
(V) V] V] V]
2|z |z |2
1: CD1000
2:CD5000
12607 RW | CD-NGRM UINT16 | 3: CD14400 X X X X
4: CD25000
5:Sonstiger
12608 RW | >Rner Float [200...500Q | — | — | X | X
12610 RW |/INGr Float 10...2000 A — | — X X
12612 RW | Funktion Digital 1 | UINT16 | :Methode syl |
2: Pulser
1=aus
2=schwach
3=mittel
12613 RW | Filter Auswahl UINT16 | 4=stark X X X X
5=kunden-
spezifisch
default=1
1=Mittelwert
12614 RW | Filtertyp UINT16 | 2=RMS X X X X
default=1
12615 RW | FiltergroBBe UINT32 2..40 X X X X
9 default=10
12617 RW | Filter ignorieren UINT32 0...10 X X X X
9 default=1
Tab. 6.1: Parameter Messtechnik
Anmerkungen

R Die Auswahl 2: Rygg steht nur bei HRG zur Verfiigung.

14 NGRMx_D00292_06_A_XXDE/05.2025






PZ, BENDER

Bender GmbH & Co. KG
Postfach 1161 « 35301 Griinberg « Germany
Londorfer Str. 65 « 35305 Griinberg « Germany

Tel.: +49 6401 807-0
Fax: +49 6401 807-259

E-Mail: info@bender.de
www.bender.de

Fotos: Bender Archiv



http://www.bender-de.com

	NGRM… - Modbus
	1. Modbus: Register und Kommunikation
	2. Verwendete Abkürzungen
	3. Messwerte
	4. Alarme
	5. Geräteparameter
	6. Parameter Messtechnik

